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(54) Verfahren zum Austdsen von techntechen Steueroperationsii und/oder zum Ausldsen der 
AusfUhrung von technischen Funktionen $owi<$ Anordmmg zur Dufchfiibrung dos 
Verfahrens 

;57; &rn A f , is .; 0 <>er: vor= ^chniscbsn Sisosropsfa- 
t;onen unci'biief Ai;-:>Sds;«n dor Auj;?iihn;ng vc;n 

techrsischen Fuokborsen vwd esn von Han<i fcstaiigbaras, 

Auf & •>« 8e v :ef»te wad »io 

Druck ausgaObt und dadureh sirs smpufs srzsugt, tter 
mil M:!fe d*s ■ feat uod In eirt 

sue sinew Kreft- und einem ^omenten-Vektor gefcilcfe- 
tes Vekiorpaar utng*se$2t wird. Oas Vsktorpaar wird 
dar»rs dahmger*n<i Obsrprtift, o» »ssf;mmte onaraktan- 
stisehe !mpute«srgabeosdbiiisind. tofeondisse teuis- 
vorgaben ate srtosst erkm* «erdsn. wird mtedesten® 

eine fni«< lsd« ars 3 ende, esrs«m 

bes mr " u N chs Ss v< 
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|OO01 3 Die Erfindung betdfft sirs Vferfehmn za m Ausfo - 
sen echnis id/oder urn 



ngessta wtfd Oteaes Vewnrpa; 

1 > - s t fOBtsinaode 

SebaSdo. ierksnntsir 
zumirafcsi eine miikls ds<s E^gabegerSts aw 



tOftOa] Fen 

2«r DuredftShr 
{90O3J Dere 



j Kraft- W soren s;nd hei 

spieisweisn aua I'.-'f- 3 3 " v ate; D£ 3? 64 2£ 
tew £ ' 81 be> no* V * Biifo s o r 
c >' its ■> Ks ft M< ■! en 
ten-Sensors kcawsn Un ers r ?gsn ode: Drab 
ausienkunaen arfa&S una drrekt :n tnanssatodsch* und 
rotetoriscbe Ssweguogen fesw. Geschwindigkestan 

< -«=«$ 'IS v t f 4 V « $0 

konnen beisptel a f - 1 ■ A f Manipuia 
toron oder at > , ; t 

graphiken .Cfastsuart warden. 

{0004] in US 5,757.380 sand oin Vsdahran and eio 
erst *«< rnehrdisviarisionaien Eingabs 
bascbrieban, was auf doro grksnoeo von Bsweguogsn 

U'jUs f l ! 3., ) ' vt « 

sober arising ~ < < n Form sines Bevvs- 

gunganutsters iden&'iidert. woraus Bewegungsbefehie 
abgeieitet unJ an sin* < > phmd f "*< ung 
gsgsben warden. Die Sasvsgongarousisr w*«5*n mit- 
teis a:nae MusrSfaA:«nnung«aigou&:nns satannt 
ZusStzSch warden such genereffe Sie^rfcafehte 

P0&SJ Fenw ist aos US 5,858.473 sin mehfiJiroeo- 
sionaier Postiior tnt an dessan OberSs- 

ch» sine V a - 

[00063 Auigabe der urfadann !S j e& . natSeis sines Sin- 
gabr ?$rkv re "eft 
nisehe Steueropefalionen und/oder e<r» AusRihrung 
von tecbrt scf 3 3 ziz f aussuin- 

sen, onna da8 beispsefswsise auf gespsachene Oruck- 
reuster iisOckgegriSen wenaeo ?ms8, 
f8007] <3em8& der Esfindong is* die Aufgabe bei 
ein*ro Vedahmn sum Austossn von ted-snischen Steu- 

eroperartonsn .did! ?um - -n' dar Aasftihrong 
von technisehe!! Fonktioners unisr Vsrwendung ein«« 
von Hand bo;St:g»an;>n aHicjabegraaita mit Ktaft- 
Momenten Sen fes Ans \;chs 

1 gsidst Vort* s«r ies find 

)=> ^ * i Spfi « 

[0008] Fernet ©n«5 in den Anspruchsn 7 bis 9 Anord- 
nungen zur Dureitfnhrung cies Wrfehwns sow die 
Vefwendong ainar dsr Anonamtogen xum Steuero 

P0ft8j P- dsung swd awf 

a r € Bad snfiax si n Daidi susgs- 

Obt una cjsciuncn »in tmpuis «iz«ugt, wsicbsr trsit Hsife 
eines Krsft-Mcjn'enten-Sefvsosa erfaSt and :n e:n aus 
*tnem Kraft- und einam Momantsn-Vekfesr gebsidates 



PJ103 f !^ ef vortetihsft ast 

i>i;<iyng desed ir«ns dsr Irnpois 

a^ffuod bestifnm-.ef charaHwstsscher irnauisvofoa- 
ben afs Oruckimpois erksnnt. so daS dann mindestens 
a> a;na e^nan; teatirnnnaf? Obtaki ^agaoreaava snittaia das 
Eingsbegerats sussufObrsrsda StsusropeaaMn 

' ' v . ' 
aci-gsten ' t j , j ■. ^ t ■> 

kanri. GesnaS m 

a:rit;ni B«ra;ah , t < r i K 

des Eingab<?g»!3ia mzeugi wobei die Bedtsnoberffa- 
cb» aoch tnehrere deta ss aufc aisen 

25 Vforeug s!3 de-^ Erfindung der 

in-pufea. & 3 j «oh so ©nisugt wer- 

<ien. dafeor in Rksbfeog auf gin ;n dam Krafj-Momenten- 
Sensor vorgesehenes Weik^bym aosgerichtet 1st. 
D8rt5ber binaus ksnn gernsS der Erfirxfems der Kraft- 
und dar Moman^en-Ve^of, um arkannan, ob die 
b^Srsmfsn cnafakt»ris8s<^«n smpuSsvorgabtm *tn- 
wandfra; K ' ^ ixm eineo vargegabanan 7a:tab- 
sciaiia aaaaewarta- warden Fernar kaan such oaf 
2e titane \ > Kraf * v'ektors iro 

a: aiindilck auf dia SrfoBung dar impuisvorgadef! aasaa- 

[0012} Hmbm tsi durch Genaajgkest einss Kraft- 
Momonten-Sansofs sowis ^gsbsnenfeifs auch durcb 
d:e GroSe d^r Bsdtsnoberfitchs esn© maxftnaf rncigiiicbe 
Anzabi von Drackbara;chan au? dor gecjianotesrftadi* 
und dady.cn such dta an;apfadiende AnxaW von dure*! 
Sehaitan wz e;b 1 rtden ^ntjrt nzt 

fOOtSjj Gsat a d - - bei einer bevorz«g- 

tan Ano>dnung uur Durchfuhfufsg J i» j - das 

a> [ > s 

0 be »■•?'; iichs auf auf weichef naadaataas a;n einem ganz 
nasaaanSen Ob^kt ^uaaordaatar Saraaab au?n Binge- 
ban a . j agi s-i >a) - % ef s-f > 

<jem Biananagefat e : n« ainricbtanf; zut Ausaveftung 

SO ^ Erkennang sing-ai-nitfe - < '\> - 

sons erfeSten aod in antsprechendss Kraft- and 
Momenten-Vfeklot-fjaar un^geseteten impulses vorgese- 
i-s 3 Ut . tang « £ - fen und Erkennen 
a-ia<- i ' ' sa'j ac 

55 aiiob su8erbeib <fe» Eingsbeges^te untergebi-acht und 
mft dsesesTi verbundan sain 

[«014| ,1 1 f icne fasigsiec 

ten Beresch sim Etngabsn eines Draokbereichs 
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bequero erkennsn zu kbnnen nxav urn roehnsre ayf 
einer 8ed en < i 

erkennen unci s.<onelnander uni&rschekien zu kdnnen. 
konners der < > f susgesiai- 

tet unci kenn < - nit «n spre 

cnsnd auegefUhtlen, gegateenenfeiis piaeifseh 

verse hen sein. 

|0O15] Gemafides Erfmdung ist s;r EtngabeserSt mtt 
Krart-AAarnentruvSensor sowons sis Sc.baitsr venaenca 
bar sis such girncb^ua zum Aosfnhaars von techni- 
seben SteiKJfOperattenen und/oder Funkiionars 
« nsetzbar Vto ' - - 

mtt Kraft-Moroenten-Sensor e» in OF 37 64 28? 
beschnebene opto-eiekn'ontache Anofbauncj. m>t wel- 
Cher gleichaaiSg secAa Kamponenten in baw. wo <8» 
Drth t[i>#" ■ ' * " 

emgegetfcen warden screen 

[0016] ' t } i g 3ia Durehfuhrang das 
erfindungsgemsBen \terfehf&tts kbnnen Objesd*. wi« 
Navigat ons sysJ f cha gas teu > s 

warden, die mrt sbv GPS Empfeng a haltenen Oaten 
bstriaban warden Dadpreb kann in v-orteiihafter Waise 
ttulw*" ' ■ "> jrsr> transiato- 

rischen und dsn drsi fotaterischen Rfebtungers, bei- 
spieiawaise «uf das Navigiaren auf landkarten 
Isbertragan werdne. 

[0017] Femar tonwen ate Objekie awcb real© 
undfoder virteeii* Muibroediasysieme. wie beispisis- 

V,i !so , ifi \ d> Of X! . 5v' isS fs< , 

Frag©, bei denen das Brngsfeecserat «»t Krsit-Mown- 
ten-Sansor ais c h < f 

ran vm teenntsehen Steueroparciitoners undfcxfer 
, a* 

£0018} Ebenae fcann esna dar Anordnursgen zum 
Difrer^rv-e'* •> -ihrons auch 

2um Steoerrt einea feelers oder virtueiien sViiacb- bzw. 
Steuerpuites venvenpst wrden. so feeispiefsweise sum 
Steuem Oes EntasekaSns von neoattigan Faffe-, Ueht- 
umJ Tontompos^onen wierbei Kaon wiedafuos in tot- 
teiihaftSf \Afeise die intuteve r^roiichaSteuefungindan 
drei twn«iat©rsee*?.e« in den drei rctetedse.han 
Ricbtungen auf e<n sixfi a fStimii hea Mischer 
Oder Steuem «sn«f groS«n AnzaH von Param»t«rn (3D- 
Cufsef) Pbsnrag-an vvercien. 

[001 9] Eb&rm ist airta dar .Anordnungan z«m Oonch- 
Rihren Ses a ? such sun 

Stauern eines s bonis v©fv<rendbar. voo 

waichem s-r-. S: ner «tn»n Monitor oder 

em Tetefon ei' . * * 'J^ 3D-V\fei- 

tarka.-ten. Rundkmk- ocfer ^arns-engerate. da^ ;nt&rnat : 
airs Monitor-Curs-sr. p.a. gesteuert Oder such Perso- 
nenkewdatan Qbermi«eit werdeo kdnnen. Hierbei ist 
vwederum die t e tmg in dsn dm 

transiatonsohen und dsn drs; mtatpn^nen R:<htegan 
hinsiont-ic.h ciss Fosuioniemns unci aunh '^avigiarans 
von Menu-Peldsm mdgiich 
[0020] aiieo , - ^ A 



mch 

etgisnzande Befenis.- u x 

die SedfeRfctensente aogewai * und aaiektiert wet^an. 
Aaf diase VVfeiae kdonen kempfixierte Verechschte- 

. < -> a Scbsife - id adsanun^ < its n 
i i v« e'idet warden 

[0821] Somit kdnrten genteS der Eilinduns miteinem 

anefog bis «u secJi« Komponentan, nSmlich die drei 
Hfenete»f«echen unci « s e drei «tatonsuhpo Komponert- 

}« efdan. « tig sai esn sc 

chss Fs .<n;.- f in such ais 

■;;> v i i. duichSchai- 

ieo in AKCvserungszu&tande einem Oder rnebreren 
Cr>M! n v f ' i* « 

uod/odar gegefeenenfeils anscWieSend durobEufeb- 

as [0022} !n besetidefs vofteiSHafter Wsise kann somit 

SemaSen yetfahrans sis sine Art rnuittfunkSonaier 

ain noiuhe e-ikanrn. nnd ciadusch auaueiust uninistelbar 
:>5 anschi t peraeonan u vik 3er 

tecfiniacba FuiHfiown dorobgeRShrt werdan. 
tB0»1 Oemaa <aar £>f;nciung kdnnen beispiSisiVSise 
aof e=r<er Sedsenoserfi - '.aoageiate 'nii 

Kj-aft-8»1o«>enten-Senscir vier raumfich wneinander 
> •: • a , -> ^ tilt 

Weiss' vis-- un5«!-se:- ;; su; : cner: Od;«ktsn znueordneS sind 
An jf-df-rn dsa'set Objakta hdnnen jaweiis i;; ! s zu seicbs 
unfeisd^edinAn StsLiefoiJeratiCfiisii und/ocfer tecdii;- 
^ t- ^ • -i > , - 

:o bjekt den A i ur;d 

aoschi' -5 1 i^ri »u«- 

j ausgefagfen 

Etogafeegerat mit Kraft- me nten -Sensor kdnnen bei 
( vnr=Unnv>n;: ; j < *» 8n:sp;ni an < f varachie- 
-fc- dmm Objekten insgesami 24 versdiiedena technische 
Steueropefattonen wsd/oder Fustktionan dunchgefcihsl 
warded 

[0024] "m > - ,j , >j( t ! i< -Tea - 

■•> - C " , * i 

irgendv t ktlos und darnit voii- 

einem defarttgan Eingaseget^t mrt Kraft-Momenten- 
k? Sensor trgendwaicfta m* ^ Storungen. vae * 
spieiswei - i 

ohne svastares gartjessen unsi anscr ef rvJ ara;g RKert 
werd«n. 

(0025J f j hfo j 1 i (nhand einer 

as Oevufzustsn Anordnung zw ianrcbSrAfung des Vterfah- 
ref)sbescnri>3b«n. £s zaigen: 

Fig.1 <aine scbemai sines £ nga- 
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begerats mit teilweise mdgeschnjttnner 
Bsdiankappe; 

F:g2 Fig an! }fc 

i j bf< opt (Suing 

Fig. 3 eine der Fig ; entsprscheode OarsteSStmg 
amen Efngsheg-jdsts mi; canst dissam ;;«;je- 
ordneten Wand $owi« mit dsdiber »cfcem»~ 
t - ii ' t t " (.< o , 

Vektorso. 

Ftg.4a elne prtozip&iie Darsteffong des Vadaufs 
sines Kasnvektcrs; 

Fig. 4b 

Ebeaesc -!< n >< ibsi nebs, und 

Fig 5 sins schematise!** DarstslUsng aines tofot- 
iTiationsasntRin-is- wit esf«r es bsdsenensfen 
Person 

{0026] In Fig.1 1st eine Anordnung mr Durehfohfung 
das Verfehrens dargesfellt seiche tsm Stngabegarat 1 
mit Kraft-Momentsrs-Seosor in Form einar in Fig.2 sche- 
matised dargesteiiter: aplo-*tefcircmjseben Anordrtimg 
aufweist Fernsr ist enfevadar in dem fctngsbegerat eine 
in Fig.1 t 1 lung 13 zym 

Auswerten und Erfeennen sines mittels des Knaft- 
Momenten-Sensors srfefUen und In sin Kraft- und 
Momenten-Vekterpaar umges&tJlj&n imputes vorg&se- 

he:-rs. ocfer erne in Auiba;; und FunMson idenisscbe. isus- 
g^opc " ;s > ■ i*-- v\i > \aonongs«in- 

richtung 12' Kann auch mit dero Sngsbege^t 1 vernon- 
den sein 
{0027] !n t- o 

gestagen Ausfubrungsfarm tore«^{m<fcrf©rmige 8edi- 
enkeppe 10 mit einer vczugs^ei^e iescht gewdlbtan 
BedienobetHache 1 1 auf. die >n Fig.1 aiffgeschniften ist 
sodsReinT^ildsss J st« ten Aufbaus 

eines sche' v -ai i menfen-Sen- 

sor in Form der epto-ejeklronisc-ben Anordnung zu 
ertennsn ist. 

{002$] In der in Fig,2 schemaSscn vviedergsgebenen 
opto-eiektro sschen Anord i bts i et 

ends Einnehi 5 jro v»r sechs 

Itchtemitierendsr, Dioden 2-1 »is 2-6 in eater Scene 
sngei-iunet C .btuogen stin 

einem fasten A; < ends 3-1 bis 

3-8 zugeordnet . > ia Sen tzbien- 

den in einem zySinddseben Ring 3 jeweSSs um 90 : 
gegersesnandet vensetzt s'jsgebiides, so da& bsispieis- 
weise die Schldzbiende 3-1 wsagrecht ausgerithtet und 
die berden be - * > - 3 ? t,\ 3-8 

dazu 5>ii'sgen«nst sind, 
|OO20| In Fig - nc 1 

ten 4-1 bis 4-8 in einem zyiindnschen Ring S t>82dgi:ch 
der ihnen Ziigeordnefen S^sli^nblenden 3-1 bis 3-8 



entsprsdiend su^eric^tst Femer ist der Ring 5 mit 
dsn seehs Oetektosen 4-1 bis 4-6 feai an d«r innerwseite 

bss ~ < i > 1 ii it i Da bio aecbs lichte- 
$ mittiefenden Okxfen 2-1 bis 2-8 in Fig.2 in etner sci «- 
mafeh an 

fich&jng S urfc c vwivs ' decs 

EingafoegT'-a I ;t st ober die 

Bsdienfeappe 10 der mi<Smer ?est verbundene Ring 5 

Anordi-iii - -■ j J des shnen 

fest 2t.tgeord s i 5 besvagbar 

(00S0] Die stabonSre, in Fig. 2 schematiadi ais Zyisn- 
dersnged j ? 'ctu' , nnbsisinsr 

■;6 s a » ' f e such als 

f?ine - r - Srfieibe s^sgftibhrt in ^ it n Durcb- 
>«8seer<-t\s;> - $s die Detekto- 

4 (rage n '1* Iche i bi 

< c ' sa ^n 

as [00311 Zwsclten cfem Ring b unci einer soicb&n 

Danforrnigfin , > > ^ ^ <i iJ p 

7 {siehe Fig.1). vofsug&weise >n Form von Scnraubenfe- 
dern vorgssehen, wsiens midsis nicht naberdargesteii- 
ten Sdiraubboizen sowobS dem Stng 5 sis au* der 

:« f ^ zugaord- 

nei sifxS. Dusch j - aubs - - -><-'■ hi Ja 
der die Defeid i dfe Bedten 

ksppe 10 bexdgfch der «ta;ionaren Anordnung der fit*- 
t5?n;i^e(endsn Dioder; 2 und derri dies«;i test 

;j-5 2«ge. < t 3 in Richtong der drei 

Aci-isen X, Y. 2 einss Koofdinater^yst-ierns, i-jusne 
Fig 3} and w- dissa or;;: Acb'seo bawegbar :at ;jnd nach 
jeder Vfereebietxmg Oder VMnkeidrehung Jeweite wtecter 
sn eetna ,kKedft 

SS {00S2J Die mindestens sschs Detektomn 4-1 bis 4-6 
sind in gleicben Wsntesabstsinden voneinandet d.b. 
unter «in«f«Wtnk.ef von 60 : m&mr £bene angaotdnet. 
und weisen dia abwschsefnd x« diessr £ben» horison- 

5 ' bis 3- 

-fa 6 ayf. Wte a us <s<v i.sge oer ginzslnen Scbif&felendsn 
und der durch Sobraffar hervorgehobenen und von den 
einieinsn Dioden 2-1 fcis2-6 susgebenden Ebanen zu 
sns-abi-jr; isr. sir;d die A.ohsxjn der eiaaeiaen positions" 
< < , V «^»^-Jit 

avisgei-icntet 

[0033] M« der opto-eiekironiscben Anordnung ist sine 
voSslamiige I ; dien Bswe- 

g;jngskonipcinsn?en, nsn-tiftn <Jer arei transia»fiscben 

SO Sevsfegongen to Richs.:ng dar dtei Achssn X, Y und Z 
siehe Ftg 3) esn« d tens>'stama 
rotSftortsehen Sevwgongen A. B und C «m diese dre: 
Acbse X : Y und Z erreicht Oa ci:a Beciienkappe 10 fast 
an dnm die D»k8>rnn 4 bagenciea Ring 5 afigebnjcht ist. 

55 ond der Ring der Federsiemente 7 (Fig.1) 

f»d#rnd n»t >s ( ; 
bitoden ist, wsfche die. sechs Dioden 2 und die diesen 
engeordneten SobiiSfoiendsn 3-1 bis 3-8 fragt, baiters 
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die Federaiementa ? 

hsnissch « Kon na c<„.s 

aufdte 8ed:enkappe 10 aufgebnacbt warden. 
[0034] i je Federes- 

gemctiafteri {snabesondars damn Stedigkeii) ds 
Batnebs< t * skis « ;an Oreo 

sen teeinf mar ~ - > «g von vemastnismSSig 
wi;icht?r> Fe cte rcia; nan ts;n wirkt dsss [Pngabegerat '. 
ehs a ^ f v en wr wsS«wtd Pes Var- 

wanden von hs :• .; Radars ementen 7 Kommandoa 
mehr durch Aus I 5 i '-i<?nten estaiit 

werdan. 

[0035] Fernet ist tei cter opfo-siektronssehen Anord- 
m ng edan - - etskt r ja etna 

i ^eine a 

ete Regeialakiranik an$e*t8um wires. Mit Hitfe dtesar 
R i 1 >" ' ' u< 4 i - ' 
set is dte he Oat ki te s. ters.c.died 

cha LeuehWk s 1 

eiektrontecnen Sayatemgnten sowte TenHJaraturdrjften 
i f. n j * ■< <. f ; a-- d-- ■« 

- v.i! U ' ^> < ~ < arfordeb;cb. 
£0036] in To - - \>-srat 1 , welches dam- 

jar ^5 ^ Ser n CJ-jf VVsise 

zugeordnet dab denen ^esgeftngsr Si in ainar Position 
titer esnem 8»rQhrjj«okt P gehaiten ist, wSht»«d iter 
Daumw SO und die ubrigan Fingar <j®& Bngasagarat 1 
umgraifen. In Fig. 3 «nd abet der dss Fdngabsgerat 1 

vektors-n wiediirgcgebsm. -Si- in Richtuny ds;r brei Konr- 
d - att ' 1 > sheen \ •> v-oZ »«dai { 
Pfeiispfeen dse urn ;;e :ewa)ligan 

Aehfeert &/i u si A 8 und C 



angedf 



sirsd. 



In Fig 4;j ' vfebai.b wahfend , - Pchabens 
in ainen AkBv as nscbste-- 

hand afs .SchaitopefatKm'* bezelchnet wsrd. duixsn vsf»!« 
che miratestens a«ia mltsssla das &fi§afeeser$te 1 

uszufOhrande. tact " > f s > i 

Vfiircl, Hww4*i ist s«f «er A&si-i-se dte 2*it t unci a«f der 
Ordinate der Abscrfutwert ein«r Kraft |F{ sufgeissgen In 
Fig,4a ist mtt S t iter 8*ginn ««t*r «oiehen ..Schsftops-!^- 



{bn" ijnd f 



Vv«lci- 



dieser ..Siihaliop-sration" 
t bijzsicdnst. an weS- 
3;s Schaitopesa^on 



■whs ( 



! a w v s»jb" und 
Afektorpssar gebiidet werd«o. dss du«^ 
pielsvveiss auf«io«o 8«fiJhrpun!d P in Fig. 4b 
n D-uck und eii-sendadiifch srssogten Druck- 
impufs hefvorgeroteo warden ist. 
[0038] wenn von d«f in Oder tei dem £ingafc«gertt 1 
vor^esfehenen Einrjchtung 12 fcw 17 zum En%nnsn 
und Atmwten etnss soicben tn em Kraft- und ?v!om®n- 
ten-Vtektbrpaa e& - , ■ * • 



<Sm tea, daft die Vferte der vier gsmesssnen und 
' bs nen verhsit- 

^ 2v ti »ieit~ 

pynkt $5. tier • 
§ L>sock ' . sine 

.,Scna "operation" «rkannt, so dsS dansch dte dteser 
..Schsitopef stion" sus^ordrwte und met dem tdngsbege- 

<-St ? SvJ^ii' i 

H <? f »s «t ! . r ' . v. ' p; 

so e« oV; kv ^ 'on im in 

«> " -r wnd f< s'ooe nander veda 
Linion sew!© d«rch einen graw ausgetegten. den 
Bisrohrpunk" P 
tet 

is [0033} Dies, :s;i e-:r> ee&piei idr &me dt;r Mogiscbkeiten. 
wis sin Kraft- und Momsnten-Vektorpaar ab*r ein«n 
t tb' ' v - i t * ^nkann, 

* r> ke wte vc rt egt 

b&nti chafiiktir-stssiftio « fi !! sind. 

2S Somrt ist nicht die Position fcsw. dos BerGnron oinos 
Bfjfdhfpunk;^ P das i^nlat ~'hhti. (Mi aina „Schaitop«ra- 

geubtsn Dnjoks und des.- djd n mit » . 

25 g«tfSts ers»«gten Kraft Momenten -Vfekterpaaw, das 
bmp&temtes dber einen wrgegebenen Zsttabachniit 
ausgewertet ^<ord«n ist. sst «3S Kntsnum. csaa e-ine 
v $ch«fc>{*«*tfon* durehflt^Ofwl vwrrf*n 1st, und dadurcb 
die ainem bestan - -■ eordnate Steusrfunk- 

;SJ fioo aosgeidsd wordssn ist 

[G04&J in Fig : 1 so5 dufed Uwiaiinten itrt Profii «tr»e P«r- 
SK;n dsigsrstfi;;!, v;;r weichfir e:n n:cbi: fiabier bezeichne ■ 
- ' ' , - ■ j& c^arn 8tn 

Touch -Screan 9 vorgaseben ist. Feme.- ;st in Fig. 5 an 
do; < i ' -» SesSe v dera < ^ > " • ^ 
ordnaten Toisch-Screen S aine Anordnung mm tfmm 
Eingabsgsrdt 1 und <tem In dieswm wntergebrachten 
Xt^H-Worm nten-Sensora nge bracht. 
10041] Ofcwoht «s in Ptg.5 mch? dargestelS ist, kann 

-ft., ~v k, fb?y und Punktion 

idenii-sche Anordnung mt einem bdngabegemt und 
Kraft-Mornenten-Sensor beispiaisu'eise an der finken 
P<?tt<- ctes= Tc • Tomer sind 

anako; j.Smrt gs?n dar drei Koord 

--'5 nstsnachsen X, 

und ot^ < -<it 

Taitkraise angsdeutete Momanten-Wktoren A, 8 und C 
sirsgetissgea 

so 8e««g2eic'bef5ll-ste 

[0042J 

1 Eingabegerat 

55 10 fe-eiszylincterieiwis* Bedienkeppe 
11 

2-1 bis 2-8 i(chtss!T5(iSef»nds Dtecten 

3 Scnidsfctendanring 



11 



EPS 979 999 A2 



ben von secns Komponenlen in fozw um die (km 
Acftsen e:r •. 

st, wobsi i test . ' 

i f ' ■> -s ~r> n 

sngefaraehte \'<vni2-i § 

i< sngaortin 

te?r S> i ki < bss - g«;gs;ndb«i <> sinem 
m < ' 

U w Jv * „ v < d" (3 

bis 3-6} susgartcftfeten, possfionsempffndischen 
Detefdor {-4-1 bis 4-6} so vorgesaden ist dsfidm 
iicMenatfwrendafi Eiwici-tengan (2-1 b:s 2-6) rrst 
5 uod d s 

posi«ons©mp«ndSiciisn DeiCfcia'er: (4-1 bis 4-3} 
- J v ;<, ; - i &r;d . Uf?d *S j«Ci«tt 

ti tl ! ., < v, 5 U 

/ r ' - - ;< ? -sty " 

is j-yesieu- 

ert wird. 

39 

12- vemvendwg ssiner Arxsrdmfng nach Ansprucii ? 
wnd 8 zum Stei^ro esoas l^fmslfonszantmrfis mi 
einem TcRsch-Sctaen. an weichajrs mindestsns ®im 
Artordnung . ' jcht &; 

3S 

13. Verwandung einer Artordnung oach ein««> dat 
Anspr&ehe ? &s 3 jutr) Stawaro ernes Navigations- 
systems, 

14. Vewersdijng emer Anc-xi-usng na;:b t^i-m der >■:> 
Anaprftche 7 fats 9 turn Stauam aims Navsgasom- 
systeros ia i <c du 

15. Vtewsnding ©f«»f Anordnung nach sinew daf :5S 
Anspruche ? bis 9 turn Sfeoern sines rsaten 
und/oder v« ? . ,n.>'s»fns. 

1«. \terwertduog einor Anordnung nach sifws der 
AnsprQo.be 7 bis 9 zum Steuero sines Vicfeorecor- *q 
dersmi; srstegnefter Schni&steite. 

1?. Verwendur>g emer Anardrsung oach einem eter 
ArisprQcbe ? bis 9 ami steiwn sines raaten odar 
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Fig.5 
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